Le trasformazioni del piano: Chiamasasformazione del piano una corrispondenza biunivoca (iniettiva e suniajtidel piano in se.

affinita Chiamasiaffinita una particolare trasformazione del piano che maecimva- {X-: ax+by+e Allineamento e paral
riante l'allineamento dei punti e ilparallelismo tra due rette. (esempio la dila- | lelismo
tazione con b, ¢, e, f = 0) y'=cx+dy+f
similitudine | Chiamasisimilitudine una particolare affinita che ha come invarianteag- | {x‘= mx+ny +c _ %X-: mx+ny +c . inoltre .. Rapportd
porto tra segmenti e I'ampiezza degli angoli direttay . invertente . fra segmenti e am
y=-nx+my+c Y=MX-NMy+C | niezza degli angoli
omotetie Chiamasiomotetiedi centro C e rapporto K quella particolare trasfazione X' = kx . inoltre.. direzione ¢
del piano che associa ad ogni punto P il puntal® che P, C, Bono alline-| Di centro O e rapporto k {y'— ky orientamento dei punt
ati; C=P :|K| e se K>0 P e Pstanno dalla stessa parte rispetto a C, se K<0 {x': kx + (1— k)a
CP Di centro (a,b) e rapporto kq
stanno da parti opposte. y'=ky+ (1_ k)b

Chiamasisometriauna particolare trasformazione del piano che maecmvariantile misure dei segmenti e le ampiezze degli angoli. Sono isometrie: Traslazioni, Rotazioni, Simme

Centrali, Simmetrie Assiali, I'ldentita ... o compoisini tra queste.

identita Chiamasidentita quella trasformazione del piano che associa gounto | (y = x Forma e dimension

P qualsiasi se stess® — P =P Y=y come globali (tutti)
traslazione | chiamasitraslazionedi vettore V. quella traformazione del piano in se[ X' =X+ a Idem

che associa ad un punto P un punttaf che il segmento orientafeP’ y'=y+b

€ un rappresentante del vettd?e(a,b).
simmetria Chiamasisimmetria centraledi centro C quella particolare trasformaz|o- X'= —X X'=—X+ 2a Idem
centrale ne del piano che associa ad un punto P il puntal® che C & punto me-Rispetto (0,0) Rispetto (a,b) %

. ' ': —_ ' = - +

dio del segmentd”P . y y y y
simmetria Chiamasismmetria assiale di asse a quella particolare trasformazione X'= X "= —x Idem
assale del piano che associa ad un punto P il punt@le chePP" sia perpendi{ ~ ASX - _ Assey —

colare alla retta a e la incontri nel suo punto imed y y y=y

= X'=-x+2a
Rettay=by Rettax=ay
=-y+2 y=y

rotazione Chiamasi rotaziondi centro C e angolo orientato e quella partico- Idem

lare trasformazione del piano che associa ad utog@run punto P
tale chePC = PC' e PCP'=@& equazioni con centro (0,0) e.f%)

Di centro O
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